


Ultra战队招新申请表
	个人信息
	姓名
	
	性别
	
	专业班级
	
	一寸
照片

	
	联系邮箱
	
	联系QQ
	
	联系电话
	
	

	
	意向组别
	
	(按意向强度先后排序)
	

	1.自我介绍、兴趣爱好及相关的比赛经历、获奖情况（技术类、文体类都可以写）：

	2.简述你想要加入战队的原因以及对战队和RoboMaster比赛的了解：

	3. 你对自己专业的认知以及在战队和比赛中可以有何应用？
（若有转专业的计划，请简述对目标专业的认知）

	4.你对大学的规划与相关技能掌握程度（不要求完全掌握该项技能，可注明掌握程度）：




附录
	
	组别简介
	招新要求

	机械组
	1. 机械结构设计与搭建，搭建基本机器人整体框架，为机器人制造完美的“骨骼”。
2. 结构仿真与分析，对整车或某机构运动状态的仿真以初步验证其可行性。
3. 参数评估与整定，对于复杂的力学与材料进行计算与评估。
4. 操作CNC机床、激光切割机床，和3D打印机以及车床、铣床对材料进行加工与制造。
	1. 成都大学2023级和2024级全日制本科生，不限专业。
2. 有团队合作意识以及积极的学习心态，对机械设计与制造感兴趣。
3. 有三维设计软件使用经验，机械设计制造学习经验更佳。

	电控组
	1. 嵌入式组：负责队内机器人控制代码的编写，控制代码是为机器人的大脑，控制机器人的整体运动。
2. 硬件组：PCB板的绘制与焊接，整体线路的布局和走线，PCB板则为机器人的器官，走线则为机器人的血管，为机器人提供控制载体。
	1. 成都大学2023级和2024级全日制本科生，不限专业。
2. 有团队合作意识以及积极的学习心态，对控制代码编写及PCB硬件绘制有信心即可。
3. 有C语言学习经验及PCB硬件绘制经验更佳。

	算法组
	1. 负责机器人的算法设计，包括自动瞄准算法的设计，实现“指哪打哪”的功能。
2. 视觉处理矿石的兑换，帮助全队获取经济、能量机关的击打，为队伍套上一层BUFF
3. 开发全自动机器人--哨兵，真正实现“无人驾驶”。
2. 学习基本的程序语言C/C++、Python，学会使用Linux系统例如Ubuntu等,以及OpenCV、SLAM等基本算法，为了更好的团队合作还需要学习Git、Qt等工具，拓展深度学习、ROS等。
	1. 成都大学2023级和2024级全日制本科生，不限专业。
2. 有团队合作意识并且能够不断坚持学习，对机器人算法开发感兴趣。
3. 有视觉图像处理、算法学习、定位导航相关经验更佳。

	运营组
	1.团队运营和建设，负责队内氛围建设，团建和各项活动的安排等等。
2.视频拍摄和制作，记录队内日常活动和机器人的制作和成长。
3.微信推文和海报设计，记录队内的日常和各项活动，内容排版，以及相关海报的制作。
4.周边文创以及队服的设计和制作，设计并制作各类周边和队服。
5.招商，为战队寻求更多赞助商，维护和现有赞助商的联系。
	1. 成都大学2023级和2024级全日制本科生，不限专业。
2. 积极融入战队，对机器人有较高热情。
3. 态度积极，会视频剪辑，推文制作着优先。


 
期待从0到1的突破，追求从99到100的极致！
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